') FLYCOLOR® ESC fiir BL-Motoren fiir die

arkai/Flycolor FLY-Serie

Vielen Dank, dass Sie den (ESO) fiir Motoren

. der von Shenzhen Flycolor
Electron Co., LTD. Entwickelt und hergestellt wurde. Eine falsche Verwendung und Bedienung kann aufgrund der starken Kraft zu Beginn des Produkts zu
Verletzungen und Schaden am Geréit fishren. Wir empfehlen unseren Kunden dringend, die Spezifikation vor der Verwendung des Produkts sorgféltig zu lesen

und das Produkt strikt gemaf den Betriebsbestimmungen zu betreiben. Wir keine die sich aus der des Produkts

ergibt, aber nicht auf fiir Schéden aus zufélligen oder indirekten Verlusten. In der Zwischenzeit ibernehmen wir
keine Verantwortung, die durch die Demontage und Anderung durch die Benutzer selbst entsteht, und ilberehmen keine Verantwortung, die durch Produkte

von Dritten verursacht wird.

Wir haben das Recht, Produkte
geben keine Garantie, Erklrung oder Zusage, ob das Produkt fiir einen bestimmten Zweck des Benutzers geeignet ist.

Aussehen, L und ohne vorherige a zu andern. Wir

01 Haupteigenschaften

 Verwenden Sie einen leistungsstarken und leistungsstarken MCU-Prozessor. Die Benutzer kbnnen die ihren einstellen. Es
spiegelt die intelligente Eigenschatt unserer Produkte als einzigartigen Vorteil wider.

 Unterstitzt die unbegrenzte Drehzahl des biirstenlosen Motors.

© Unterstitzen Sie die Funktion der festen Geschwindigkeit,

. i ign mit starker

© Der Startmodus kann eingestelk werden. Die Ansprechgeschwindigkeit der Drossel ist sehr schnell und it einer sehr stabilen linearen Geschwindigkeitsregelung. Es kann in
Starfligelflugzeugen und Hubschraubern eingesetzt werden.

© Schwellenwerte fiir den Niederspannungsschutz kinnen eingestellt werden

 Beim intemen SBEC ist die Betriebsleistung zum Starten des Lenkmotors stark und die Verlustleistung gering.

. on: Schutz vor i / Schutz vor
schwacher Leistung bei Verlust von Drosselsignalen.

Batterie / Schutz vor Uberhitzung / Schutz vor

 Gute Sicherheitsleistung: Der Motor startet zum Zeitpunkt des Einschaltens nicht, unabhangig von der Position der Zugstange der Drosselklappe in der Steuerung

o it Die wird halbiert, wenn die Temperatur 100 erreicht °C wahrend

der Betrieb von ESC. Die wird wenn die Temperatur unter 100 liegt °C.

 Unterstitzt die Betriebseinstellung fiir alle Steuerungen und die Einstellung der Programmierfelder.
* Alarmton einstellen. Und beurteilen Sie die Arbeitssituation nach dem Einschalten.

 Das Unternehmen hat das geistige Eigentum an dem Produkt abgeschlossen. Das Produkt kann aktualisiert und aktualisiert werden. Das
Produkt kann nach Kundenwunsch gefertigt werden.

02 Technische Daten

3 ) OPTO bedeutet, dass sich im ESC kein BEC befindet. Der Lenkmotor und der Empfénger miissen mit geliefert werden
Strom separat.

4 ) Kundenspezifische BEC kénnen nach Kundenwunsch hergestellt werden. 5 ) Kundenspezifische

ESC kénnen nach Kundenwunsch hergestellt werden.

03 Schaltplan

* Bitte stellen Sie sicher, dass alle Lotstellen bei Bedarf mit Schrumpfschlauch isoliert sind.

Schwarz

Batterie

Schwarz

rot

04 Zum ersten Mal den ESC verwenden

Die Funktion von Flycolor ESC besteht darin, die beste Di ine fiir i Sender eil Der Regler kann durch die gesamte

Drosselroutine in Sendemn eine mdglichst stabile lineare Gasannahme erzielen. Ziel st es, dass der Regler die Ausgangssignale der Drosselklappe in

den Sendern erhalt und speichert. Die Operation muss einmal durchgefiihrt werden. Bitte wiederholen Sie den Vorgang, wenn Sie den Sender

wechseln.

1.Drosselklappenbereichskalibrierung

Mach das... an \Warten Sie nach dem Auslaufen Warten Sie 2 Sekund
Sender, Stellen Sie sicher, dass die des Molors 2 Sekunden arten Sie 2 Sekunden,

Gas geben Kommunikation zur Batterie erfolgt ein kurzer "Piepton”, und halten Sie es
bleib bei der » normal zwischen dem » (balagbgeZen » ununterbrochen kurz an
eib in der unteren "PIEP". Es bedeutet

Schiiefien Sie den Empfanger an

Spitzenposition. Sender und Empfénger, Postion
dann Strom - Der Regler ist
auf dem ESC. betriebsbereit.

2. Normaler Start

Mach das ... an Verbinden Sie den Regler mit der Batterie, Warten Sie 1 Sekunde, wemn
Sender, warten Sie 2 Sekunden. Der Motor gibt |
Gas geben der Motor auslauft
einige Male einen kurzen "Pieplon” aus Kontinuieri
ontinuierlich 2
bleib bei der » Danach , ESC
- Piepténe bedeutet st bereit fir
untere Position. Lipo-Batteriezellen anzeigen. (Drei

“Keine Bremse" arbeite jetzt

Piepténe sind drei Zellen, vier Pieptone
wenn der Motor emittiert

sind vier Zellen.)

ein Piepton bedeutet
"Bremse ist vorhanden”

Anmerkung: Wenn der Motor beim Fliegen Ihres Modelflugzeugs plétzlich stoppt, miissen Sie die Zugstange des Gashebels sofort in die niedrigste
Position und dann in die hohe Position driicken. Dann startet der Motor neu. Sie miissen das Modeliflugzeug sofort mit einer in einer niedrigeren Position
gesteuerten Drosselklappe landen.

05 Programmieranleitung

Modell Con. S::::‘E” BEC BEC LiPo Ni-MH Gréke Gepwicht
Strom (108) Modus | zellen | zellen (mm) ©)
FLY-6A 6A 8A sv/05A/2A | UBEC 238 598 2%°13°5 679
FLY-6A 6A 8A Nein . 238 598 271375 57g
FLY-10A 10A 12A sviaata | SEEC/ 238 598 32°19°5 10.1g
FLY-10A OPTO 10A 12A Nein . 238 598 3271975 91g
FLY-12A 12A 15A 5V/1A2A | UBEC 238 598 ut18'6 | 9
FLY-12A OPTO 12A 15A Nein / 238 598 2186 8g
FLY-15A 15A 20A 5V/2A UBEC 243 5125 32:19°5 1089
FLY-15A OPTO 15A 20A Nein / 248 5125 3271975 98g
FLY-20A 20A 25A ssviaaia | Seec! 243 5-125 43726711 34g
FLY-20A OPTO 20A 25A Nein ' 248 5125 43726711 324
FLY-30A 30A 40A ssvisata | SBEC/ 243 5125 43+26* 11 433¢g
FLY-30A OPTO 30A 40A Nein . 243 5125 43+26* 11 403g
FLY-40A 40A 60A 55V/4A | SBEC 263 5155 353117 438¢
FLY-40A OPTO 40A 60A Nein . 263 5155 3031017 403g
FLY-45A OPTO 458 70A N L 388 9255 5431714 5859
FLY-50A 50A 80A 55V/4A | SBEC 263 5185 s51+32° 17 7979
FLY-50A OPTO 50A 80A Nein . 263 5185 51432+ 17 7559
FLY-60A 60A 80A 55V/4A | SBEC 263 5185 5536 17 6479
FLY-60A OPTO 60A 80A Nein . 263 5185 5536 17 60.7g
FLY-70A 70A 100A 55V/4A | SBEC 263 5185 55327 17 7229
FLY-70A OPTO 70A 100A Nein . 263 5185 55327 17 68,29
FLY-80A 80A 100A 55V/4A | SBEC 263 5185 55327 17 7559
FLY-80A OPTO 80A 100A Nein . 263 5185 55327 17 7059
FLY-90A %0A 1208 55V/4A | SBEC 263 5185 55+32°22 %069
FLY-90A OPTO %0A 1208 Nein . 263 5185 55+32°22 86,69
FLY-100A 100A 140 55V/4A | SBEC 263 5185 55+32°22 1029g
FLY-100AOPTO 100A 140 Nein . 263 5185 55+32°22 98,99
FLY-110A 1104 1508 55V/4A | SBEC 263 5185 55+32°22 102.2¢
FLY-110AOPTO 1108 1508 Nein . 263 5185 55+32°22 9829
FLY-120A 1208 1508 55V/4A | SBEC 263 5185 55+32°22 103g
FLY-120A0PTO 1208 1508 Nein . 263 5185 5322 999

Beachien
1) Der Regler mit SBEC versorgt den Lenkmotor mit Schaltleistung. Die Ausgangsspannung betragt 5,5V. Die Ladung

Der Strom des Lenkmotors betrégt 4A. Im Moment von 2 Sekunden kann 8A erreichen. 2 ) Der Regler mit UBEC liefert Lenkmotor mit linearer
Leistung. Die Ausgangsspannung betragt 5,5V. Der Laststrom

ist1A.

Nachdem der Motor einen
Sie den Gashebel es wird in die Programmierung eingegeben Parameteroptionston ausgegeben hat,
bleib in der obersten Modus : du willst horen bewegen Sie den Gashebel auf den

Position Ton mehrerer G untere Position wahrend
» on mehrerer Gruppen » Wenn der 4-fache Ton ertont, gibt
' die in einer Schieife wie folgt

Schallen Sie den Sender ein und bewegen Warten Sie zwei Sekunden ,

der Motor einen Piepton aus.
ausgibt. Bedeutet die

Jeder Parameter hat Parameter wird gespeichert. ‘
4 mal Ton.

* Zusétzlich zur mit
kontaktieren Sie Flycolor fir weitere Informationen.

rameterment

wird empfohlen, zum Progr die Flycolor- 2u . Bitte

Die Einstellung der Programmierung :( Der folgende Wamton lautet wie folgt.) A = - Piepton-
kurzer Ton
B = Beep-Beep-Beep 3 drei fortlaufende Téne
C= ~ Piep allmahlich wechselnder Ton + Piepton
D = Piepton leiser Ton
Musik1 Drosselkiappenbereichskalibrierung AAAA
Musik2 Bremse BBBB
Musik3 NI-MH Batterie ccee
. Batterietyp y
Musikd LiPo DDDD
Musik5 Niedrig ( 2,8V ) EEEE
Musiké Niederspannung Med (30V) AA-AA-AA-AA
- Schutzschwelle
Musik? Hoch (3,2 V) BB-BB-BB-BB
Musiks Stellen Sie die Werkseinstellungen wisder her cc-ccce-ce
Musiko Automatisch DD-DD-DD-DD
Musik10 Zettiche Niedrig EE-EE-EE-EE
Musik11 Hoch AAA-AAA-AAA-AAA
Musik12 Ultra glatt BBB-BBB-BBB-BBB
Musik13 Anlaufen Glatt CCC-Ccc-cee-cee
i Beschleunigt
Musik14 e M9 DDD-DDD-DDD-DDD
Musik15 Trun o ff EEE-EEE-EEE-EEE
Musik16) 4
Musik17 2 BBBB-BBBB-BBBB-BHBB
Musik18 Motordrehungsumschaltung CCCC-CCCC-CCCC-CCCC
Musik19) sTaUsEND | DDDD-DDDD-DDDD-DDDD
. PWM-Frequenz
Musik20 16K EEEE-EEEE-EEEE-EEEE
Musik21 Peotection-Modus Leistung reduzieren A. D. 4N D. EIND. -EN D
Musik22 unter Niederspannung Cuto ff Ausgabe EINE EINE -EINE -ENE




06 Parameteranweisung

1. Bremse: ein- / ausschalten
Einschalten: Der Propeller stoppt sofort, wenn der Gashebel in die untere Position gebracht wird. Ausschalten: Der Propeller stoppt

auf natiirliche Weise, wenn der Gashebel in die untere Position gebracht wird.

2. Batterietypen: LiPo oder NiCd / NiMh
NiCd / NiMh - Schutzpunkt fiir NiCad / NiMh einstellen.
Lipo-Set: fiir Lipo und

der Anzahl der Akkus im Akkupack.
Anmerkung: Durch die Wahl des NiCad / NiMh-Akkus stellt der Regler den Cuto-Wert der Spannung auf 65% der ein. Der

Cuto ff -Wert kann durch die Funktion des Niederspannungsschutzes bei Anderungen geandert werden. Sobald der Akku von NiCad / NiMh an die
Stromversorgung angeschiossen ist, liest der Regler seine Anfangsspannung. Die Spannung wird als Referenzwert fiir den Grenzwert der Spannung

verwendet.

3. Batterieschutz: niedrig / mittel / hoch

1) Bei Ni-xx-Akkus: Die Cuto-Spannung betrégt 50% / 65% / 75% der Anfangsspannung des Akkus.

2) Beim Li-xx-Akku: Die Anzahl der Akkus kann automatisch berechnet werden. Benutzer miissen nur die Batterietypen einstellen. Der Regler bietet
drei optionale Zahnréder fiir den Schutzpunkt bei niedriger Spannung: niedrig (2,8 V) / mittel (3,0 V) / hoch (3,2 V).

Zum Beispiel: Wenn die Batteriespannung 4S betragt, betragt die Cuto-Spannung fiir Niederspannung 11,2 V so niedrig / 12,0 V so hoch wie Mittel / 12,8 V so hoch.

4. Stellen Sie die Werkseinstellungen wieder her.
1) Die werkseitige Standardeinstellung von ESC:

2) Die Bremse: o ff

3) Die Batterietypen: Lipo-Batterie mit automatischer Erkennung.
4) Der Cuto ff -Wert unter Niederspannung: Mitte (3,0 V / 65%)

5) Der Eintrittswinkel im Motor: automatisch

6) Einstellung fiir beschleunigten Start: reibungslos

7) Der Einstellmodus fiir Hubschrauber: o ff

8) Die Arbeitsfrequenz: 8 kHz

9) Schutzmodus unter Niederspannung: Leistung reduzieren

5. Timing: automatisch / niedrig / hoch

Automatisch - Der Regler erkennt automatisch das am besten geeignete Motor-Timing. Niedrig (7-22 Grad) -

geeignet fiir die Einstellung der meisten Motoren mit Innenrotor.

Hoch (22-30 Grad) - Geeignet fiir die Einstellung der meisten Motoren mit Ausenrotor und 6 Polen oder mehr als Polen. In den meisten Filen ist die Automatik
fiir alle Motoren geeignet. Um die Effizienz zu erhdhen, empfehlen wir jedoch, fiir 2 Pole (im Allgemeinen Innenrotor) ein niedriges Timing und fiir 6 und mehr

als 6 Pole (im Aligemeinen Aufienrotor) ein hohes Timing zu verwenden. Wir kénnen ein hohes Timing fiir Motoren mit hoherer Drehzahl einstellen. Einige

Motoren benétigen ein spezielles Timing. Wir empfehlen, das von den Timing oder das erkannte Timing bei

Unsicherheit zu verwenden.

Anmerkung: Bitte debuggen Sie den Motor am Boden, nachdem Sie die Motorsteuerung erfolgreich geandert haben

6.Einstellung fiir beschleunigten Start: Schneller, Start mit linearer

Ultra Start: Die der

zwischen Start und hochster Geschwindigkeit betragt 1,5 Sekunden. Der Einstellmodus kann
verhindern, dass das Prazisionsgetriebe unter kurzzeitiger Last herunterféllt. Der Einstellmodus wird empfohlen, um ein Modell mit festem Fliigel und Getriebe oder
Hubschrauber zu verwenden

tart: Die der zwischen Start und hchster

betrégt 1 Sekunde. Der wird empfohlen, um ein

Modell mit festem Fliigel und Getriebe oder Hubschrauber zu verwenden.

Start: Es gibt keine der zwischen dem Start und der hichsten Geschwindigket. Der Einstellmodus wird empfohlen, um

ein Modell mit festem Fliigel und Direktantrieb zu verwenden.

5
7. Der Modus fiir bei der g
Schallen Sie den Hubschrauber aus
1: Die der zwischen der und der héchsten betrégt 5 Sekunden. Wenn jedoch der Gashebel nach
dem Start ausgeschattet wird, beginnt der nachste Startim allgemeinen Modus.
2:Die der zwischen der und der héchsten betrégt 15 Sekunden. Wenn jedoch der

Gashebel nach dem Start ausgeschaltet wird, beginnt der nchste Start im Gleichtakt.
Anmerkung: Sobald Sie im Modus fiir Hubschrauber arbeiten, werden die Bremse und die Schutzarten unter Niederspannung automatisch auf den Modus ohne Bremse

zuriickgesetzt und der Leistungsmodus unabhéingig von der vorherigen Einstellung des Reglers separat reduziert.

8 (im igersinn / gegen den

In den meisten Féilen kann die Drehung des Motors im Uhrzeigersinn und gegen den Uhrzeigersinn durch Austausch von zwel bellebigen Motoren realisirt werden
Leitungen zwischen den drei Ausgangsleitungen im Regler, die mit dem Motor verbunden sind. Die Drehrichtung kann durch Andem des Einstellwerts am

Regler geandert werden, falls der an den Motor angeschlossene Draht direkt am Regler angeschweifit wurde.

9. Betriebsfrequenz : 8 kHz/ 16 kHz
8 kHz - die Betriebsfrequenz fiir Motor mit 2 Polen, zum Beispiel Innenrotor

16 kHz - die Betriebsfrequenz fiir Motoren mit mehr als 2 Polen, zum Beispiel AuBenrotor

Obwohl die Betriebsfrequenz von 16 kHz eine starke Leistung fiir Starrfligel oder liefern kann, ist die 8 kHz, da bei
einer Betriebsfrequenz von 16 kHz ein lauteres HF-Rauschen auttritt.

10. Schutzmodus unter Niederspannung: Leistung sofort reduzieren / anhalten

Leistung reduzieren - Der Regler reduziert die Ausgangsleistung des Motors, wenn die fiir erreicht ist

Cuto-Ausgang - Der Regler schaltet die Ausgangsleistung des Motors ab, wenn die Standardschutzschwelle fiir Niederspannung erreicht st

07 schutz

Schutz Beschreibungen

Wenn der Motor innerhalb von zwei Sekunden nach dem Driicken des Gashebels nicht normal anspringt, schaltet der Regler den

Motor ab. Die Drosselklappe muss zuriickgesetzt werden, um einen Neustart zu starten. Mégliche Griinde: Die Verkabelung

Anlaufen zwischen Regler und Motor ist unterbrochen oder es besteht ein schiechter Kontakt. Der Propeller wird von anderen Gegenstanden
Schutz aufgehalten. Das Untersetzungsgetriebe ist stark blockiert,
Wenn die Arbeitstemperatur im Regler hoher als 100 st °C, Der Regler reduziert die Ausgangsleistung automatisch, um den
Obert . Schutz zu starten, reduziert jedoch die Ausgangsleistung auf 40% der vollen Leistung, um etwas Leistung fiir den Motor zu
ertemperatur
Sch‘:ﬂz resenvieren und eine Bruchlandung zu vermeiden, anstatt die gesamte Ausgangsleistung auszuschalten. Der Regler erholt sich

bei sinkender Temperatur auf maximale Leistung.

Der Regler reduziert die Ausgangsleistung des Motors, wenn der Regler feststell, dass 2 Sekunden lang Drosselsignale
verloren gehen. Wenn weitere 2 Sekunden Drosselsignale verloren gehen, schaltet der Regler den Motor automatisch aus.
Wenn sich die D wahrend der der

des Motors erholen, stellt der Regler die
Steuerung der Drossel sofort wieder her. Bei dieser Methode beginnt der Regler bei einem kurzzeitigen Signalverlust
(innerhalb von 2 Sekunden) nicht mit dem D Erstwenn die langere Zeit verloren
gegangen sind, beginnt der Regler mit dem Schutz. Das ECS reduziert jedoch die Ausgangsleistung allmahiich, anstatt die
Ausgangsleistung sofort zu unterbrechen, so dass die Spieler eine bestimmte Zeit haben, um die Maschine zu retten. Es
hat sowohl Sicherheit als auch Praktikabiltét.

Drosselsignal
Verlustschutz

© Der Warnton:

Der Warnton wird als akustisches Gerausch eingestelt, damit Benutzer nach dem Einschallen des Gerats einen abnormalen Zustand beurleilen kbnnen.

1. Nach Einschalten des Gerats nicht in den Arbeitsmodus wechseln: Die Drosselroutine wurde noch nicht eingestellt

2. Kontiuierlche Pleptone: Die Zugstange des Gashebels befindet sich nicht in der niedrigsten Postion.

3. Nach einem Piepton gibt es eine kurze Pause: Der Regler kann keine normalen Drosselsignale vom Empfénger erkennen.

4. Nach einem Piepton gibt es eine Pause von einer Sekunde: Die Spannung des Akkus liegt auierhalb des zulissigen Grenzwerts (sobald der Akku angeschlossen

ist, filhrt der Regler eine Selbstpriifung durch und iberprit die Batteriespannung.)

08 Aufmerksamkeiten

Bitte beachten Sie bei der Verwendung die folgenden Sicherheitshinweise.

 Zerlegen Sie niemals Elektrokomponenten im Regler selbst, da dies zu dauerhaften Schaden oder zum Veriust von Informationen fiihren kann.

 Uberpriifen Sie die Einstellung des Empfangers. Installieren Sie keinen Propeller oder ein Kieines Antriebsrad am Motor, wenn Sie beim ersten Testen von Regler und
Motor nicht bestétigt haben, dass die Einstellung des Empfaingers korrekt ist.

 Verwenden Sie keinen gerissenen oder kaputten AKku.

 Verwenden Sie den Akku nicht, da er leicht tberhitzt

« Verwenden Sie keine Kurzschiussbatlerie

* Verwenden Sie kein Kabelisolationsmaterial gemaf den Normen.

« Verwenden Sie keinen Kabelstecker, der den Standards entspricht

 Die Anzahl der Batterie- oder Servosysteme darf die ESC-Regeln nicht tiberschreiten.

« Die Batteriespannung darf den Umfang der des Reglers nicht

 Achten Sie auf die Polaritéten der Batterie. Falsche Polaritéten beschadigen den Regler.

« Stellen Sie sicher, dass der Regler nichtin bemannlen Fahrzeugen oder anderen bemanrten Maschinen verwendet wird

« Stellen Sie den Regler nicht feucht oder iberbelichtet auf.

 Nehmen Sie die Batterie nicht heraus, wenn der Motor arbeitet, da der erzeugte groRe Spitzenstrom den Regler beschadigt.

 Packen Sie nichts auerhalb des Reglers ein. Installieren Sie den Regler so weit wie m3glich an Orten mit guter Beliiftung und Warmeableitung.

09 Fehlerbehebung

Arger Reasaon Losung

Es besteht ein schlechter Kontakt zwischen Akku und
Regler
Die Macht st aus

Reinigen Sie de Stacker ereut oder wechsel S die Stecker, Uberprifen und bestitgen
die Polariaten der Verkabelung.

Die Polarititen der Verbindung zwischen Empfanger-
und Signaldrahten des Reglers
sind falsch

Uberprifen Sio das Signakabel,um sicherzustellen, dass die Polartaten korrekt sind

Nach dem Einschallen
funktioniert der Motor nicht und | Das Schweifien ist nicht fest, so dass ein schiechter Kontaktleicht
es ghbt keine passiert

Musik. Das Servo

System funktioniert icht und
schaet sich ein.

SchweiRten Sie die Verbindungsleitung zum zweiten Mal,

Die Verdrahtungspolaritaten der Batterien sind falsch Uberpriifen Sie den Akku und tauschen Sie den Akku gemas den Normen mit voller

Spannung aus.

Andere Qualitatsprobleme in ESC. ESC andern.

Nach dem Einschalten ertént ein
Ton, den der Regler automatisch
iberprift

die Anzahl der

Batterien, aber die

Motor funktioniert nicht.

Der Regler kann die Gasroutine nicht einstellen Setzen Sie die Gasroutine zuriick.

Die ESC-Arbeit &
erfolgreich, aber ¢ bestart an schechter Kontak oder sin scechias Schwailan

Motor funkiioniert nicht. Es | zwischen Regler und Motor. Schechter
gib keine Musik.

oder schweien Sie de Verkabelung

dos Motors erneut.

Motor.
Nach dem Einschalten des Motor wechseln.
Reglers funktoniert der Motor
icht und gib einen Warnton
aus (zvei Schutz gegen Niederspannung in ESC. Die Spannung der
Bienen und kurz Battere liegt auerhalb des zuléssigen Bereichs.

Pau

se)

Oberprifen Sie die Spannung der Batteriegruppe und wechseln e i der Bateriegruppe zur vollen
Spannung

Uberpriifen Sie, ob die Verbindung zwischen dem Signalkabel und der Drosselklappe.
im Empfanger korrekt st

Nach dem Einschalten funkioniert
dorMotor ncht, gt jedoch enen | Es gibt kein Ausgangssignal der Drossel im Empfanger
Waron aus (siner

Ubsrpeifen Sis die Sender und Empfénger, um scherzusteien, dass Ausgangssignale vorhanden
Piepton und kurze Pause) a Pléng sgangssigr

sind.

Nach dem Einschalten funktoniert
er Motor nicht und gibt weiterhin
Pieptone aus

Die Zugstange der Drossel befindet sich nicht in der niedrigste Position und setzen Sie

niedrigsten Position Drosselroutine zurick.

Nach dem Einschaiten ESC wechselt aufgrund falscher Vor- und Nacheile des
funktioniert der Motor nichtund . [ prosselkanals in den Programmiermodus.
gt zwe lange und dann zwei

kurze Pieptsne aus

Passen Sie die Vor- und Nachteile der Drosseldappe gema den
Spezifikationen der Fernbedienung an.

1. Andern Sie zvei beliebige
Der Motor auftin Die Reihenfolge der Verkabelung zwischen Motor und Reglerist | zwischen Regler und Motor.
umgekehrter Richtung falsch 2. Andem Sie die Richtung, indem Sie die Dreheinstellung des Motors direkt mit der
Fernbedienung oder den Programmierfeldern andern.

1. Stellen Sie die Schutzschwelle fir Niederspannung richtig ein. Fiegen Sie mit Baterie voller
Spannung. Der Schutzmodus fir Niederspannung wird auf den Modus zur

L Bitte landen Sie

rechizeitig, wenn Sie wéhrend des Fluges ene Leistungsreduzierung feststellen.

Die Spannung der Batterie ist niedriger als die
Standardschutzschwelle fiir Niederspannung, und der
ist

fir 2. Steuem Sie das Modellfugzeug, das im Rahmen der Fembedienung fliegt

3. Achten Sie auf die Batteriespannung in der Fembedienung. Bitte landen Sie das
Modelilugzeug rechtzeitig, wenn die Spannung stark abnimmt.
Der Motor lauftin

h 9 1. Uberpriifen Sie, ob die Fembedienung korrekt funktioniert.

2 geoig
3. Bitte versuchen Sie einen Neustart, um den normalen Betrieb wiederherzustellen,

Verlust der Drosselsignale wenn die Betriebsumgebung stark elektromagnetisch gestért ist. Wenn das Problem
immer wieder auftritt, wechseln Sie bitte die Flugstelle, da diese Flugstelle zu stark
von aullen gestdrt wird.
Operprifen S, ob die Stocker des Akkus der
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