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Bürstenloser ESC mit mehreren Rotoren

OBEN
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Überbrückter "BOOT"

Raptor 390 Tower

zum Wiederherstellen von Firmware

Smart Port Pad

Vielen Dank, dass Sie unser Produkt verwenden. Jeder unsachgemäße Betrieb kann zu Personenschäden am Produkt und den zugehörigen Geräten 

führen. Dieses Hochleistungssystem für RC-Modelle kann gefährlich sein. Wir empfehlen dringend, die Bedienungsanleitung sorgfältig und vollständig zu 

lesen. Wir übernehmen keine Verantwortung für Verluste, die durch nicht autorisierte Änderungen an unserem Produkt verursacht werden. Wir haben das 

Recht, die Anforderungen an Design, Aussehen, Leistung und Verwendung des Produkts ohne vorherige Ankündigung zu ändern.
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01 Haupteigenschaften
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● Verwenden der MCU C8051F390 8-Bit-C8051-Kern mit Pipeline und maximaler Betriebsfrequenz von 50 MHz;

● Mit dedizierten 3in1-Treibern, schnellerer Reaktion, geringer Größe und geringerem Gewicht. Die ESC-Höchstgeschwindigkeit ist auf 400 k eRPM begrenzt.

● Zweischichtige Turmstruktur zwischen 4in1 ESC und FC mit schneller Stiftverbindung. Die durch die Signalübertragung verursachten Störungen werden maximal 

reduziert, und der Flug ist stabiler, macht das gesamte Gewicht leichter und die Installation ist schneller und bequemer.

● Standard F3 Flugsteuerung, Unterstützt PPM-, PWM- und SBUS-Fernbedienungs- / Empfangsmodus;

● FC-integriertes OSD, auch integrierte 5V-, 12V- und Batteriespannung (VBAT), einfache Stromversorgung für Bildsender, Kamera, Summer, LED und andere Peripheriegeräte; 

Bereitstellung aller Arten von Kabeln für Steckverbinder am FC, um Ihnen eine beispiellose Erfahrung bei der Installation zu bieten;

● Verwenden Sie die Open-Source-Firmware von BLHeli. Im Modus „Gedämpftes Licht“ wird die Gasannahme verbessert. Wenn die Drosselklappenmenge verringert wird, werden die 

Motoren schnell langsamer. Es stärkt die Stabilität und Flexibilität von Multi-Rotoren, die sich gut für QAVs eignen.

● Unterstützt reguläre Pulsbreiteneingaben von 1-2 ms sowie Oneshot125 (125-250us), Oneshot42 (41.7-83.3us) und Multishot (5-25us). Das Eingangssignal wird 

beim Einschalten automatisch vom Regler erkannt.
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02 Technische Daten
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30A

Modell

Raptor 390Tower-20A

Con. Strom

20A

BEC

Nein

LiPo-Zellen

2-4S

Gewicht

19,5 g

Größe

(Als Referenz)

41,5 x 36 x 15,1 mm

Typische Anwendungen

(Als Referenz)

130-330 Multi
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30A 40A Nein 2-4S

19,5 g

41,5 x 36 x 15,1 mm 170-450 Multi
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* *Raptor 390Tower ESC verwendet die Flycolor Raptor390 20AMulti BLHeli-Firmware, FC verwendet SPRACINGF3-Firmware. Bitte kontaktieren Sie Flycolor für weitere 

Informationen.
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03 Teileliste / Abmessungen installieren
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Artikel

Beschreibung

Raptor 390 4in1 ESC Flight 

Controller

Nylon-Abstandshalter M3 * 5 + 6

Nylonmutter M3

Nylonschraube M3 * 12

Menge
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Für einen schnellen Stecker bietet Flight Controller zusätzlich: ：

ein 10p-Kabel (10-poliger SH1.0-Anschluss) für PWM- oder PPM-Steckverbinder; ein 3p-Kabel 

(4-poliger SH1.0-Anschluss) für den SBUS-Anschluss; ein 6p-Kabel (6-poliger SH1.0-Anschluss) für 

LED und Summer.

Drei 4p-Kabel (4-polig SH1.0) für Bildsender verschiedener Marken. zwei 3p-Kabel (3-polig 

SH1.0) für Kameras verschiedener Marken;

Achtung: Für diese Schnellkabel bestätigen Sie bitte vor dem Anschließen, dass die 

Kabelfolgen am Anschluss Ihres Geräts mit dem Flight Controller übereinstimmen. Wenn die 

Terminals nicht zu Ihren Geräten passen, stellen Sie bitte eine geänderte Verbindung her, um 

zu passen.
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05 Beachtung

* *Alle Bilder dienen nur als Referenz

● Der Benutzer muss den Drosselbereich kalibrieren, wenn er einen neuen Regler oder einen anderen Sender verwendet.

● BLHeli Open-Source-Firmware: Wenn beim ESC-Antrieb des Motors eine Abnormalität auftritt oder der Motor eine höhere Drehzahl erreichen muss, kann der Benutzer versuchen, das Timing zu ändern.

● Der Benutzer kann die Flugsteuerung auch an den Computer anschließen, um die Firmware zu aktualisieren oder das Setup über die Konfigurationssoftware (BLHeliSuite) zu ändern.

● Beachten Sie immer die Polarität. Vor dem Einschalten prüfen und überprüfen.

● Schalten Sie das Gerät aus, bevor Sie den Netzstecker ziehen, einstecken oder Verbindungen herstellen.

● Die 5-V- und 12-V-Versorgung ist nur für die Verwendung mit geringem Strom vorgesehen (5 V 1 A MAX, 12 V 500 mA MAX, 12 V werden nur für die Kamera empfohlen).

● Halten Sie Magnete vom Flight Controller fern.

● Tun Sie alles, um Vibrationen zu vermeiden.

● Bitte wenden Sie sich an den Flycolor-Vertrieb oder den technischen Support, um weitere Informationen zu erhalten.

04 Verbinden Sie das Diagramm von ESC und FC
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● Jedes Schweißen erfordert eine gute Schweißtechnik, einen 

Kurzschluss zwischen den Elementen

oder der Draht sollte jederzeit vermieden werden.

● Bitte stellen Sie sicher, dass alle Lötstellen bei Bedarf mit 

Schrumpfschlauch isoliert sind.

● Bitte überprüfen Sie vor dem Einschalten, ob die Polarität 

korrekt ist.
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